
К КОНСТРУКТИВНОМУ АНАЛИЗУ ПЕРИОДИЧЕСКИХ  
ПОЛУЛИНЕЙНЫХ ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНЫХ СИСТЕМ

В. Л. Титов (М о г и л е в , Б е л а р у с ь )

В докладе продолжены исследования [1,2] задачи о периодических ренте- 
ниях с периодом со системы

f} т
—  =  P{t)x +  A{t , x)x  +  f{t),  (1)

где Р  е  С(Ж ,К11ХП), А е C{Dp,W lKU), f  б C (R ,R "), матрица A{t,x) лип-
шицева по х: предполагается ^-периодичность по t правой части (1). Здесь

UJ

Dp =  {(t,x) : —ос <  t < оо, |[а;|| ^р}, р >  0. Обозначим P(uS) =  J  Р(т)с1т.

_ о
С помощью подхода |3, гл. 2] в случае d e tP (w ) -ф 0 получены эффективно 
проверяемые достаточные условия однозначной разрешимости в области D p 

указанной задачи. Предложен итерационный алгоритм отыскания решения, 
имеющий в дифференциальной форме следующий вид:

=  P( t ) xk + A { t , x k)xk + f ( t ) ,  fc =  0 ,1 ,2 . . . . ,  (2)

при этом приближение Хц определяется из соотношения J  [Р(т)с+А(т, с)с+

о
+ f (T))]dT =  0, где с — постоянный вектор.
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